Actuadores de Robi

Nuestra meta

En esta experiencia conoceremos los actuadores de Robiy como los utiliza.

.,Como lo
haremos? E
@ Apreciando un tutorial virtual, recordaremos el concepto de actuador, sus tipos y aplicaciones.
@ Junto a Ibor Bee, conoceremos los actuadores de Robi y como los usa.

® Con una actividad virtual, recordaremos la ubicacion de los actuadores de Robi.
O Realizando diversas actividades reforzaremos lo aprendido.

<3
Planifiquemos [:307

Inicio experiencia RR 3-02 Nuestra meta, ;Como lo haremos? Libro 15 min

Lectura: "Ellos hacen el trabajo pesado” Libro 5 min

Recordemos Tutorial: “Los actuadores” Virtualtek: Tutorial codigo RR 3-02-01 5min

Actividad en el libro Libroy lapiz 5 min

Lectura: "Los actuadores de Robi" Libro 10 min

Apgendargos Tutorial virtual: "Los actuadores de Robi"  Virtualtek: Tutorial codigo RR 3-02-02 10 min
aciendo

Actividad virtual:

"Ubicando los actuadores de Robi" Virtualtek: Actividad cédigo RR 3-02-03 10 min

Virtualtek: Rutina codigo RR 3-02-04,

Puedo resolver Reto: "Robi empuja y entrega” Virtualtek: Pista codigo RR 3-02-05, 15 min
RobiSoft y Robi
¢Qué aprendi? Evaluacion Libroy lapiz 10 min
;Qué logré? Autoevaluacion Libroy colores 5 min
Soy creativo Disefna Hoja de papel, Iapiz y colores Flexible
Para reforzar Visita virtual Virtualtek Flexible
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Ser servicial, ayuda a los demas en todo lo que puedas.

Ellos hacen el trabajo pesado

Hola amigos, me llamo Andrés y soy astronauta, estoy en la
estacion espacial. Hoy nos encontramos instalando la nueva
antena de comunicacion, que es grande y pesada. Para esto,
estamos usando un brazo robotico que tiene una poderosa
pinza, que toma la antena y la ubica en el puesto. Luego
nuestro brazo robdtico fija la antena a la base utilizando su
atornillador eléctrico, y por ultimo, el brazo activa su soldador
eléctrico para unir los cables que conectaran la antena a
nuestros equipos de comunicacion. Listo, logramos realizar
el trabajo y podemos iniciar nuestra comunicacion con la
tierra, y todo gracias a nuestro brazo robot que cuenta con
varios actuadores para realizar diversas tareas.

Visita el aula virtual y revisa el tutorial “Los actuadores” codigo: RR 3-02-01.

S

Escribe (F) siesfalsoy (V) si es verdadero.

a. Un actuador es un instrumento para medir intensidad eléctrica

b. Los robots tienen actuadores para moverse y realizar diferentes tareas

c. El'actuador mas comun en los robots es el motor eléctrico

d. Los brazos robdticos tienen actuadores especiales para medir temperatura

Aprendomos ase
i haciendo [% @

Los actuadores de Robi

En experiencias pasadas hemos nombrado los diferentes actuadores con los que cuenta Robi; ahora
los vamos a conocer mejor:

Dos luces led frontales, son de color blanco y emiten una luz potente llamada de chorro y
sirven para iluminar el frente de Robi. Son tan potentes que podriamos utilizar a Robi
como linterna.

e
N
Dos luces led inferiores, son de color azul y cuando se activan su luz se refleja en el piso. -

Tres luces led traseras, las cuales son independientes, es decir se pueden activar o
desactivar por separado. Hay dos de color rojo en los extremos y una de color amarillo
en el centro, sirven como indicadores.
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Nuestro cuerpo tiene actuadores como los brazos, las piernas y
la boca, entre otros.

‘A ¢ Sabias' )
‘ qQue?

Un led tricolor, que se encuentra en la parte superior de Robi. Este puede
encenderse en tres colores diferentes: rojo, verde o azul y se utiliza como
indicador. Gracias a este led sabemos qué cantidad de carga tiene Robi en su
bateria al encenderlo.

Dos micro motores DC con reduccion, los cuales mueven las dos ruedas
tractoras de Robi de forma independiente haciendo que el robot se desplace.
Estos permiten variar su velocidad y sentido de giro de forma independiente,
logrando asi controlar el desplazamiento y la direccion del robot.

Una bocina tipo timbre monofdénico, idéntica a la usada por los celulares de baja
gama, reproduce las melodias programadas por el usuario usando diferentes

notas Yy octavas.
Vi Iﬁ\“

Visita el aula virtual y aprende mas con el tutorial “Los actuadores de Robi" codigo: RR 3-02-02.
Luego desarrolla la actividad virtual “"Ubicando los actuadores de Robi" codigo: RR 3-02-03.

Puedo Resolver @

Reto: “Robi empuja y entrega”

Visita el aula virtual y descarga la rutina "EMPUJAYENTREGA" con cdédigo RR 3-02-04 y la pista
“PISTAESTACIONES" cédigo RR 3-02-05. Abre RobiSoft y busca la rutina descargada.

Luego ingresa al simulador y abre la pista "PISTAESTACIONES". Ahora prueba el programa en el simulador
y analiza para qué se estan usando los actuadores de Robi y escribelo:

Prueba el programa en la pista y comprueba lo que escribiste.

Visita tu aula virtual y descarga la rutina "EMPUJAYENTREGA" cédigo: RR 3—02—04.7
Luego descarga la pista "PISTAESTACIONES" codigo: RR 3-02-05.
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iQué Aprendi? i
j=a'a=}

0 En las siguientes imagenes de Robi, escribe el nombre de sus actuadores:

Los motores de Robi deben calibrarse a menudo, con ayuda
del software.

Completa las oraciones:

a. El led tricolor de Robi se enciendeencolor_ S y azul, y sirve como

cel - ___ de Robi reproduce melodias monofénicas que han sido programadas por

el . desde el software.

¢Qué logré? T

<7 Evalua tu desempefio en la experiencia, colorea los semaforos de acuerdo a la siguiente pauta:

- Sé hacerlo facilmente > [l

- Lo hago pero se me dificulta > W

= Necesito ayuda para lograrlo = —
<+ Reconozco los actuadores de Robi y ® <r Entiendo el uso que tienen las luces y ®
los ubico facilmente. ® la bocina de Robi. ®
® ®
< Comprendo cémo le ayudan los ] <= Aprecio laimportancia de los sensores ]
motores a Robi para desplazarse. ® en mi vida diaria. ®
® ®

Soy creativo QQ‘

Realiza un disefio donde le agregues a Robi otros actuadores, dibujalo y muéstralo
a padres, profesores y compafieros.

Para reforzar (@j

ii

Visita tu aula virtual y aprovecha los recursos que se encuentran en la seccion "Para reforzar”.
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